Om uw robot te kunnen gebruiken, dient u de
robot weer aan te melden bij het laadstation. Dit
doet u op 1 van de onderstaande manieren
afhankelijk van uw type maaier;

Robot in het laadstation plaatsen->
Menu ->

Veiligheid ->

Nieuw lussignaal aanmaken.

Robot in het laadstation plaatsen->
Menu ->

Veiligheid ->

Uitgebreid ->

Nieuw lussignaal aanmaken.

Robot in het laadstation plaatsen->
Menu ->

Instellingen ->

Veiligheid ->

Uitgebreid ->

Nieuw lussignaal aanmaken.



